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EMENTA

Introducdo a robdtica, automacdo industrial e automacdo residencial.
SCADA, microcontroladores, Arduino, sensores, atuadores, programacao de tempo
real, introducéo a inteligéncia artificial aplicada a robotica.

OBJETIVO

Capacitar o aluno a programar aplicagcbes de automacg&o industrial ou
residencial.

COMPETENCIAS

Identificar os componentes de uma aplicacdo de automacao.

Compreender os problemas e solucdes para programar aplicacfes de tempo real
para automagao.

Analisar aplicagdes roboticas

HABILIDADES

Projetar aplicacdes de automacédo de pequeno porte.

Especificar soluces para pequenos problemas de automacao.

Programar microcontroladores

CONTEUDO PROGRAMATICO

I - Introducéo a Robdtica

Aspectos Historicos

Tipos de Automacao

Aspectos Sobre Sistemas Robdticos
LimitacOes e custos

Implicagdes Sociais

Il - Automacéo Industrial
e A Revolugdo Industrial
e A Sociedade do Conhecimento
« Sistemas Supervisoérios
« Controladores Logicos Programaveis
« Sistemas Rigidos e Flexiveis

111 - Automacao Residencial (Domotica)
o Casas Inteligentes




o Delimitagdo fisica da domotica
e Automatizacao
e Seguranga

o Conforto e personalizacdo

IV - Internet das Coisas (10T - Internet of Things)
e Introducao
e OqueéloT?
o Contextualizacéo historica da loT
e loT XxM2M
o loT nos diferentes cenarios da matriz de producéo

V - Controladores
= Niveis de controle
= Controle do acionador
= Controle de trajetoria e outros
= Classificacdo temporal de programacao
= Captadores de posicéao

VI - Sensores
= Sensores utilizados em Robética
« Sensores de contato
e Sensores sem contato
« Capacitores de posicdo: analdgicos e digitais
o Aplicacdes

VII - Um pouco de programagao
o Ldgica de Programacéo
o Linguagens de programacao para sistemas automatizados
e Microcontroladores
o Controladores Légico Programéaveis (CLP)
e Programacédo em tempo real
« Controle a distancia

VIII - O uso de Inteligéncia artificial em Robotica
e Introducdo
e Logicae Deducéo
e Logica Nebulosa
e Modelos e Arquitetura de Redes Neurais
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